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BOOL GetCommModemStatus (
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#include<windows.h>
#include<stdio.h>
#include<conio.h>

main ()
HANDLE h;
DWORD x;
int 1i;

printf ("coMOOODOOOO1¥n");

h = CreateFile( "CcOMm4",

0, O,

0,

OPEN EXISTING,
0, 0);

return 0;

}

printf ("OOOO¥n");
for( i =0 ; i< 10 ; i++ ){
printf( "%d on", i )

EscapeCommFunction (
Sleep( 500 );

EscapeCommFunction (

Sleep( 500 );

}

printf ("OODOO¥n");
while( 1 ){

if( x & MS_CTS_ON )
EscapeCommFunction( h,
else
EscapeCommFunction ( h,
if( x & MS DSR ON )
EscapeCommFunction( h,
else
EscapeCommFunction( h,

//

// list050l.cpp LEDODODODODODOD
// gocoMOOOOOOOOOOOOOOOOOO
//

if ( h == INVALID HANDLE VALUE ) {
printf ("COMOODOODDODOOOODDO¥Nn");

EscapeCommFunction( h, CLRRTS ) ;
h, CLRDIR );

h, SETRTS );
EscapeCommFunction( h, SETDTIR ) ;

GetCommModemStatus ( h, &x );

SETRTS ) ;
CLRRTS ) ;
SETDTR ) ;

CLRDIR ) ;

//
//
//
//
//

//

//

//
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