[bookmark: _GoBack]①新規をクリック
③ADC_Internal…を選択
②F302R8を選択、確認
④お好みの名前を入力

⑤お好みの名前でプロジェクトできたことを確認
⑥元のプログラムADC_…_…記述を削減後
公開Trapezoid_IHM07_F302R8_rensai2.txt
  をペースト＆コピー
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#include "mbed.h”
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Digitalln
Digitalln
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serial po(USETX, USBRK) ;
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unsigned int sonc_meD, scount=;
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unsigned char VMODE
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