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写真1　大型衛星は姿勢制御機器を搭載している
国際宇宙ステーションに物資を輸送する日本の宇宙船「こうのとり」

写真3　写真2の姿勢制御モジュー
ルよりさらに小型なものが組み込ま
れている宇宙ロボットInt−Ball
カメラも搭載している．地上から国
際宇宙ステーションの中を観察しな
がら，自在に移動したり．姿勢を変
えたり，作業者に移動指示を出した
りできる

図1　宇宙ロボットInt−Ballの信号処理ブロック
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点で制約の大きい小型衛星の場合，姿勢制御に用いる
機器は小型軽量であることが特に求められます．近年
盛んに用いられている超小型衛星向けにも姿勢制御装
置は開発されていますが，小型でモジュール化された
ものはまだ多くありませんでした．
　宇宙航空研究機構（JAXA）では，小型軽量化，高密
度化，そして低コスト化を目ざして，一体型のジュー
ル（写真2）を開発しました．1辺10 cmの立方体型倒
立ロボットで，「3軸姿勢制御モジュール（以下，本機）」
と呼んでいます．この小型姿勢制御モジュールのさら

　人工衛星は，姿勢（衛星が向いている向きのこと）を
制御（動かしたり維持したりすること）するために，さ
まざまな機器を搭載しています．
　HTV（こうのとり，写真1）のような，かなり大型の
人工衛星では，RCSスラスタというガス・ジェット
を用いた姿勢制御を行うこともありますが，一般的に
はリアクション・ホイールと呼ばれる電動モータがよ
く用いられています（後出の写真5）．
　大型衛星向けの姿勢制御装置は，一つ一つを頑丈に
作るため，比較的かさばりがちです．体積，重量の観
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